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EL_Dynl 02a_m

Hmotny bod o hmotnosti m¢ se pohybuje po roviné konstantni rychlosti v,. V €ase to na néj
zacne pusobit konstantni brzdna sila Fg, ktera je od osy x sklonéna o uhel a. Soucinitel tfeni

mezi hmotnym bodem a rovinou je f.
Urcete drahu S; a cas t; do zastaveni hmotného bodu.

v FA Vo = 6-—
s

1. Krok -

Uvolnéni télesa ( zavedeni souradného systému. Jedna osa ve
sméru predpokladaného pohybu.

2. Krok

Sestaveni pohybovych rovnic

* *

FB := 20-N o:=30-deg f:=0.1 mt:=30kg

mt-a= % F Rovnice vektorova bude pro ptipad pohybu bodu v roving rozepsana do dvou

rovnice skalarnich

mt-ax = —FB-cos(a) = T ... Pohybova rovnice ve sméru osy X

mtay = N - FB-sina) - mtg ... Pohybova rovnice ve sméru osy Y. Pro soufadny

0 =N - FBsin(o) - mt-g systém zavedeny dle obrazku nedochazi ke zméné polohy
T=Nf hm. bodu ve sméru osy Y , tzn. hmotny bod ve sméru osy

Y ma rychlost i zrychleni rovno 0.

mt-ax = —FB-CDS'[DLJ -T
0= N -FBsinla) - mtg Soustava 3 rovnic o tfech nezndmych
T=HNTf
Refeni  0=N-mtg-FBsinlo)  N:=mtg+ FB-sin(a) N=3042N
T= Nf T=3042N
mt-ax = —FB~cos(0L) -T
-FB-: -T
ax = L@ ax=—1.5912
mt 2

S
Hmotny bod se pohybuje pohybem rovnomérné zpomalenym (vSechny ¢leny rovnice maji
konstatni hodnotu)
v=vo+axt V okamziku zastaveni je rychlost v=0m/s

v , —VO
0=vo+axtz tz-Casdozastaveni tz:=—

ax tz=3.77s

1 , ,
Sz = vo-tz + —~ax~t22 Draha do zastaveni
2

Sz=11311m
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dv _ -N-f= FB-cos(a)

dt mt
~N-f - FB-cos()
—vo = -t1
mt

L4V _ Nf— FB-cos(a)

ds mt

ax = —(N-f+ FB-cos(oc))

mt

—VOo

ax

-1
S :=vot-— —~ax~t2
2
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(= Vo
’ — N-f~FB-cos(a)
mt
vo©
2
S1:=
— N-f=FB-cos(a)
mt
m
ax = —1.591 —
2
S
t=3.77s
S=11311m
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t1=3.77s

S1=1131lm

20f2



